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Abstrakt

Diplomova préace se zabyva analytickym popisem dynamické
soustavy vozidlo - kolej. Jsou popsany zakladni analytické mod-
ely koleje, které jsou nasledné rozsiteny za ticelem presnéjsiho
popisu dynamickych jevi pti prijezdu vozidla. Cilem préace je
sestaveni modelu, ktery co nejvérnéji popisuje dynamické jevy
v koleji. Sestavené modely jsou kvalitativné porovnany s daty
nameérenymi v terénu.

Abstract

The diploma thesis deals with analytical description
of vehicle - track dynamic interface. There are described basic
analytical models which are subsequently extended in order
to get a more precise description of dynamic phenomena.
The aim is to compile a model that faithfully describes
the dynamic phenomena in the track. These new compiled
models are qualitatively compared with data obtained by mea-
suring in the track.

Uvod

V' poslednich dvaceti letech prosla konstrukce Zeleznicniho
spodku a svrsku rozsahlym vyvojem, ktery byl zaméren na
zvysSeni kvality drazni cesty a také na zvyseni jeji spolehlivosti
a zivotnosti. Tento krok kupredu s sebou prinasi i zvysovani
rychlosti, coz vede ke zvySeni uc¢inkt dynamickych jevi v kon-
strukei koleje. Diplomova préace je vénovana zkoumani vlast-
nosti analytickych modelii a jejich navaznosti na méreni ve
zkusebnim tseku v Plané nad LuZnici.

Prehled resenych modelt

B Znime modely
B Rozzivené modely

Cile prace

Hlavnim cilem diplomové prace je sestaveni analytického
nastroje pro hodnoceni prithybu koleje pod jedoucim zatizenim.
Tohoto cile bylo dosazeno splnénim dil¢ich cilii:

= Pfedstaveni znamych analytickych modelti.

= Rozsifeni znamych analytickych modeli.

= Kvalitativni hodnoceni rozsitenych analytickych modeli.
= Vybér nejvhodnéjsiho analytického modelu.

Priklady modeli
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Porovnani modelu
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4.1 - Pasternakiv model (dynamicka soustava)
4.2 - Dvouvrstvy systém I (dynamickd soustava)
4.3 - Dvouvrstvy systém 11 (dynamickd soustava)
data - Data naméfena v Plané nad Luznici

Zavér

Po provedeni kvalitativni analyzy se jako nejhodnéjsi jevi model
4.3 - Dvouvrstvy systém II (dynamicka soustava). Tento
model nejvérnéji vystihuje tvar priahybové ¢ary sestavené z dat
namétrenych v Plané nad Luznici, a to pfedevsim v jeji stiedni
Casti (mezi napravami). Model dale umoziiuje vySetfovani
jednodlivych konstrukénich vrstev Zeleznicniho svrsku, napr.
uzli upevnéni.



